KARTA PRACY

TEMAT: Nadawanie i odbieranie komunikatow.

Wykonaj w programie w mBlock utwoérz projekt, w ktérym Panda bedzie sprawdzan stan klawisza —
w kazdej chwili wie czy klawisz jest nacisniety czy zwolniony. Nastepnie Panda powinna przekazac¢ tg

informacje do robota mBot2, ktéry wykona odpowiedni ruch —w prawo, w lewo, naprzdd lub do tytu.

1. Wiacz tryb Live .

2. Kliknij w zaktadke Postacie i wybierz Pande:

a) z kategorii Zdarzenia wybierz blok z zielong flagg ,,po kliknieciu” i przeciggnij na pole

tworzenia skryptéw,

a nastepnie bloki z kategorii gees

Zdarzenia, Kontrola i jezeli . klawisz strzatkaw gore * naciSniety? 1o
Czujniki: nadaj naprzod v
W przeciwnym razie
jezeli klawisz strzatka wdol » naciSniety? o
nadaj wstecz »
W przeciwnym razie
jezeli . Ildawisz strzatka w prawo ¥ nacisniety?
nadaj w prawo v
W przeciwnym razie
jezeli . klawisz strzalka w lewo »  nacdiéniety?

nadaj wlewo »

W prZeciwnym razie
nadaj stop «

czekaj @ sekund
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Kliknij w zaktadke Urzgdzenia.
Z biblioteki rozszerzer: dodaj rozszerzenie mBot2 shield. m
W polu tworzenia skryptéw dla CyberPi umies¢ blok , kiedy

otrzymam naprzod” z kategorii Zdarzenia.

mBot2 shield

Z kategorii Podwozie mBot2 wybierz blok ,jedZ naprzéd predkos¢ 50

obr/min”.

&2 jedz naprzod v predkosc @ obr/min

Na koricu dotacz blok ,,stop wszystkie” z kategorii Kontrola. Wybierz na nim opcje ten skrypt.
Czynnosci z punktéw 5, 6 i 7 powtdrz dla ruchu wstecz.

Z kategorii Zdarzenia wybierz blok z napisem , kiedy otrzymam naprzod” i umie$é go na polu
do budowania skryptéw. Kliknij w strzatke na bloku i wybierz opcje w lewo.

Dofacz do skryptu blok ,skrecaj w lewo 90°” z kategorii Podwozie mBot2.

&0 skrecajw lewo v @ °

Z kategorii Kontrola dotacz do skryptu blok z napisem ,,stop wszystkie”. Wybierz na nim opcje ten
skrypt.

Czynnosci z punktéow 9, 10i 11 powtérz dla ruchu wstecz.

Z kategorii Zdarzenia wybierz blok z napisem , kiedy otrzymam naprzod” i umie$é go na polu

do budowania skryptéw. Kliknij w strzatke na bloku i wybierz opcje stop.

Dofacz do skryptu blok ,zatrzymaj silnik oba” z kategorii Podwozie mBot2.

Z kategorii Kontrola dotacz do skryptu blok z napisem ,,stop wszystkie”. Wybierz na nim opcje ten

skrypt.

ae zarrzymaj silnik oba

. Zapisz projekt pod nazwg zdalne_sterowanie_nadawanie_wiadomosci.

¢ Polgczenie

. Wyslij gotowy projekt do robota mBot2. Wcisnij przycisk . Przetestuj

dziatanie programu.
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